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90°位置

0°位置 180°位置

270°位置
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エクセルファイル
（部品表データ）

合成後エクセルファイル
（座標データ&部品表）

CSVファイル
（座標データ&部品表）

エクセルファイル
（座標データ）

処理⑴
（ファイル変換）

処理⑵
（エクセルファイル合成）
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水位・水温センサ

給水装置

排水装置

模擬水田ゲートウェイ

水循環用タンク
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模擬水田
水位・水温センサ部×3

太陽光パネル

キャパシタ

通信モジュール

水位・水温センサ

排水装置 給水装置
モータ×3 サイフォン

制御・電源基板

通信モジュール

制御・電源基板

通信モジュール

ゲートウェイボックス

無線 LAN クラウドサービス 情報端末 電力 信号

バッテリ電圧測定・電源基板 バッテリ
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情報端末ゲートウェイ
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画像計測部 ステレオカメラ

スイッチングハブ

マイクロスイッチ×10
（オーバーラン）

ドライバ
制御基板

ドライバ

光電センサ×3
（モータ原点復帰）

SBC3

Raspberry Pi 3B+ ×3
Raspberry Pi ネットワーク

SBC2 SBC1

制御部

機構部

ドライバ

ドライバ

ドライバ

ドライバ

X軸モータ

Y軸モータ

Z1 軸モータ

Z2 軸モータ

ハンド部
モータ
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本ノ場所ヘ到
着シマシタ

本の検索

本の収納

※イメージ

終了操作

イ ゴ案内イ
タシマス

待機場所ヘ
モドリマス

書架

書架

書架

書架
閲覧席

カウンター

書架

書架
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動滑車

扉

底板 ベルト モータ

制作したモータードライバ

DC－DCコンバータ

NUCリチウムイオンバッテリ

ブラシレスDCモータ

電源制御部 ロボット制御部
（Arduino）

駆動制御部
（Yp-spur）・各部電源供給制御

・バッテリ電圧監視
・走行制御

可動制御部
（PICマイコン）
・首上下 /左右
・両肩上下
・両手開閉

操作パネル部
（PICマイコン）

センサ制御部
（PICマイコン）

・NUC起動 /シャットダウン
・非常停止 /解除
・バッテリ充電開始 /停止
・バッテリ残量表示
・非常停止表示

・マイク×3
・圧力センサ×4
・超音波センサ×2
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アプリケーション（作成したプログラム）

テーブル
番号

目的地
座標移動完了

バッテリ
残量

テーブル
番号

お辞儀
命令

移動完了・
充電完了

顔位置
情報

タブレット

WEBカメラ

Aruduino

（可動部・センサ部）

YP-Spur

（駆動部）

ナビゲーション

スタッフ

状態
管理
ノード

目的地
指定
ノード

お辞儀
ノード

タブレット
通信
ノード

顔認証
ノード

自己位置
推定

（amcl）

センサ
位置情報
（tf）

オドメトリ
（odom）

駆動部
（YP-Spur）

コストマップ
経路計画

（move_base）
センサ結果
（LRF）

マップ管理
（map_server）
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スタート目印

海水面海上のブイ

目標物（鉛直面）

①

③ ④

②

目標物（水平面）

スタート位置
（水際付近）
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姿勢制御

待機モード
初期化モード

コントローラ制御
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9,205

8,
56
4.
47

6,
67
5
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制限時間
の設定

①トップ画面

③しりとり画面 ④復活ゲーム

②チュートリアル

制限時間

ログ表示
制限時間

入力
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