
１／２３（木）
生産系開発課題（卒業制作）動作完了発表会が行わ
れました。全テーマ新製品開発ですが頑張れ！Vol.21

ロボット耕運機はＧＰＳで
自動運転を目指します！

シリンダヘッドカバー製造支援シ
ステムの開発



専門家の先生方も入って出来栄えのチェック！ 改善点をア
ドバイスします。

部品整列供給装置の開発

真円度形状寸法測定機の開発


