
京
都
職
業
能
力
開
発
短
期
大
学
校

産業用ロボットを用いた自動化による生産ラインの効率化・
最適化をめざして、パソコン用ロボットシミュレーション
ソフトを使ったシステムの設計 /運用に活用できる技法を
習得します。※（C0161）を

1．プログラム言語
2．ロボットシミュレーション
     実習
3．ロボットシミュレーション
     活用技術

メカトロニクス
設計	 　ロボットシミュレーション活用技術
コース番号 日程および訓練時間 内　容　

C0171 11/19（木），20（金）
9：15

～16：00
（12時間）

定 員 10名 受 講 料 8,500 円

使用機器
ロボットシミュレーションソフト
（RT Tool Box3）
産業用ロボット（三菱電機RV-4F）

持 参 品 筆記用具

　�産業用ロボット活用技術	
コース番号 日程および訓練時間 内　容　

C0161 10/15（木），16（金）
9：15

～16：00
（12時間）

定 員 10名 受 講 料 8,500 円

使用機器
産業用ロボット（三菱電機RV-4F）
ロボットシミュレーションソフト
（RT Tool Box3）

持 参 品 筆記用具

メカトロニクス
設計	

産業用ロボットを用いた自動化による生産ラインの効率化・
最適化をめざして、パソコン用ロボットシミュレーション
ソフトを使ったシステムの設計 /運用に活用できる技法を
習得します。※（C0161）を受講済又は同等の技術をお持
ちの方が対象。

1．プログラム言語
2．ロボットシミュレーション
     実習
3．ロボットシミュレーション
     活用技術

生産性の向上をめざして、効率化、適正化、最適化（改善）、
安全性向上に向けたロボットプログラム実習を通して、産
業用多関節ロボット技術を習得します。

1．ロボット概論　
2．�ロボット災害・
     危険性・安全対策
3．ロボットの教示実習　　
4．プログラム実習
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メカトロニクス
設計	 　視覚センサによる産業用ロボット制御技術
コース番号 日程および訓練時間 内　容　

C0181 12/17（木），18（金）
9：15

～16：00
（12時間）

定 員 10名 受 講 料 8,500 円

使用機器

産業用ロボット（三菱電機RV-4F）
ロボットシュミレーションソフ
ト（RT Tool Box3）、 ビ ジ ョ ン
セ ン サ（VS70M-600）、 画 像 処
理 ソ フ ト（In-Sight Explorer for 
MELSENSOR）

持 参 品 筆記用具

視覚センサを利用したロボット制御実習を通して、産業用
ロボットによる組立・検査システムを構築するための技術
を習得します。
1．視覚センサ概要
2．ロボットシステムの構成
3．視覚センサとロボットの設定
4．プログラム実習
　　（形状判別によるピック&プレース等）
※（C0161）（C0171）を受講済、又は、同等の技術をお
　　持ちの方が対象
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